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Pendahuluan

* 1. Perkembangan kendaraan listrik dilakukan berbagai pihak, baik dari
pemerintah, perusahaan maupun perguruan tinggi

2. Terdapat berbagai macam perkembangan yang dihasilkan dari proses
penelitian atau riset. Mulai dari monitoring data kendaraan berupa display
manual, telemetri nirkabel / wireless dan monitoring data kendaraan
berbasis Internet of things

* 3. Sebagai bentuk kontribusi pada perkembangan teknologi kendaraan
listrik di Indonesia, dilakukan perancangan sistem monitoring data
kendaraan listrik berbasis Internet of things

* Alat ini dapat dimonitoring dari smartphone. Penelitian ini dapat
diaplikasikan pada kendaraan motor listrik sehingga kondisi Kendaraan
dapat dimonitor dan dikontrol dari jarak jauh.
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Pertanyaan Penelitian (Rumusan Masalah)

1.Bagaimana perancangan dan pengoperasian Perancangan Speed

limiter display sepeda listrik Uwin Fly berbasis Internet of Things?

2.Bagaimana pengujian Perancangan Speed limiter display sepeda listrik

Uwin Fly berbasis Internet of Things?

l.JMS":)?< oooooooo ah @@ umsidal912



Metode

BLOK DIAGRAM
10T
BLYNK
A
INTERNET
INPUT Y
ACST712 PROSES
SWITCH MODE L | NODEMCU |b—0Hp ggggg
PUSH ON CRUSH CONTROL ESPB266
HALL SENSOR
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FLOWCHART

START

S

NO
READ SWITCH RERDSETIM
IF CRUSH OF SPEED READ BATTERY
INFIALIZATION MODE SPEED CONTROL ON LIMITER AT VOLTAGE
BLYNK
y YES NO y
IF SPEED 1 = LAMP ¥
10N SEND TO BLYNK
IF: SPEEZDOZI\“ LAME SEND TO BLYNK
IF SPEED 3 = LAMP
30N
YES
A4 y * A4
HOLD VALUE SHOW
SPEED AND
CONNECTED SEND TO BLYNK BUZZER ON BATTERY
INDICATOR INDICATOR
LAMP ON
A
y
SHOW LAMP
INDICATOR
SEND TO BLYNK
A 4
FINISH
universitas

@ www.umsida.ac.id umsidal912 3 umsida1912 f

muhammadiyah
sidoarjo

@€ umsidal912



Pembahasan

Pengujian koneksi WIiFI dan Blynk

@ coma - O b4 I
send | P Delay (sec) Provider Keterangan
T s v

L0:56:14.658 —> rllSzOSOTnANAANTALIANL | ST000 0L AL nn0lnnOeMM bt Sh01lr Lptnt O AN LANSOANANALAL "

LO:56:14.748 -> [75] Connecting to Clorovitt 7 Te|k0mse| Tersambung
L0:56219.951 —-> [5303] Connected to WiFi

10:56:19.951 —-> [5303] IP: 192.168.43.88 7 Telkomsel Tersambung
10:5€:19.996 —> [5303] 7 Telkomsel Tersambung
l0:56:19.996 —> _ .

10:56:19.95¢ —>  / _ )/ /___ [ /_ n 7 Telkomsel Tersambung
Lo:5€:18.9%¢6 -> / _ / /S S N S

10:56:15.996 -> /___ /[ /\_, /_//_/_/\\ 7 Telkomsel Tersambung
10:56:19.996 -> /___/ vl1.0.0 on ESEB2EE

10:56:19.996 —> n 7 AXis Tersambung
10:56:19.996 -> [5310] Connecting to blynk.cloud:B80

10:56:20.229 -> [5582] Ready (ping: 45ms). 7 AXis Tersambung
10:56:20.371 ->

L0:56:20.371 -> Connected n 7 AXis Tersambung
e o Bl - Ais Tersambung
[ Autoserall [7] Show timestamp Mewline ~ | 115200 baud - Clear output 7 AX|S Tersambung
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Pembahasan

Pengujian Catu daya 5 volt

barameter | Multimeter | Multimeter | Multimeter EZ:: 2::2
mode 1 (V) | mode 2 (V) | mode 3 (V) = _
Deviasi | Akurasi

5 5.02 5.02 5.02 0,02 99,6 0,4
5 5.02 5.02 5.02 0,02 99,6 0,4
5 5.02 5.02 5.02 0,02 99,6 0,4
5 5.02 5.02 5.02 0,02 99,6 0,4
5 5.02 5.02 5.02 0,02 99,6 0,4
5 5.02 5.02 5.02 0,02 99,6 0,4
5 5.02 5.02 5.02 0,02 99,6 0,4
5 5.02 5.02 5.02 0,02 99,6 0,4
5 5.02 5.02 5.02 0,02 99,6 0,4
Rata

- rata Standar Deviasi

0

0
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Pembahasan

Pengujian sensor ACS/ 12 untuk pengujian tegangan baterai




Pembahasan

Pengujian sensor ACS/ 12 untuk pengujian tegangan baterai

3,3

3,314 0,014 99,57 0,43

3,3 3,314 0,014 99,57 0,43
3,3 3,314 0,014 99,57 0,43
3,3 3,314 0,014 99,57 0,43
3,3 3,314 0,014 99,57 0,43
3,3 3,314 0,014 99,57 0,43
3,3 3,314 0,014 99,57 0,43
3,3 3,314 0,014 99,57 0,43
3,3 3,314 0,014 99,57 0,43

3,3 3,314 0,014 99,57 0,43

Standar Deviasi
Multimeter 0
Parameter 0
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Pembahasan

Pengujian Crush Conftrol

Keterangan X Display Se % 000
(\[o] Pin D1 Mode Speed "
T

Sesuai
Mode 1 1 p) 3

Sesuai
0 0 Mode 2 @
Sesuai
0 1 Mode 3 speedometer
Sesuai
1 0 Mode 1
Sesuai
0 0 Mode 2
Sesuai
- 0 1 Mode 3 Hal J

\

W 0 100
5 ' . = universitas a
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Pembahasan

Pengujian Crush Conftrol
“ speedometer

i HIGH
OFF Low
N orF ow
on \
“ OFF LOW 0 100
Baterai crush
KN or ow
100 @
9 ON HIGH c
limit switch
10 OFF LOW

\\,
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Pembahasan

Pengujian buzzer

No Output digital pin Kondisi buzzer @ comd - O e
1 HIGH MENYALA send
11:48:42.602 -> spe=sd :0.23 ~
2 HIGH MENYALA 11:48:42.687 -> buzzer on
11:48:42.687 ->
3 HIGH MENYALA 11:48:43.%64 —-> gspesd :0.23
11:48:43.992 —-> buzzer on
4 HIGH MENYALA

11:48:43.9593 ->
11:48:45.287 -> speed :0.23

S HIGH MENYALA 11:48:45.332 -> buzzer on
6 LOW MATI 11:48:45.333 ->
11:48:46.589 -> spe=d :0.23
7 LOW MATI 11:48:46.675% -> buzzer on
11:48:46.675% —->
8 LOW MATI 11:48:47.932 -> speed :0.23
11:48:48.024 -> buzrzer on
9 LOW MATI 11:48:48.024 ->
11:48:49.272 -> gpe=sd :0.23
10 LOW MATI 11:48:49.365 -> buzzer on
11:4R:49.365 —> 2
[] Autoscroff [] Show timestamp Mewline w | [115200 baud Clear output
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Pembahasan

Pengujian kecepatan

speedometer
Speedometer | Hall sensor Deviasi Akurasi % | Error % P
km/h km/h km/h
40 40 4 100% 0%
40 40 0 100% 0%
40 40 0 100% 0%
40 40 0 100% 0% :
40 40 0 100% 0%
| 6 | 40 40 0 100% 0%
40 40 0 100% 0%
8 | 40 40 0 100% 0% 0 L
9 | 40 40 0 100% 0%
40 40 0 100% e Baterai crush
0 a0 o i @
Multimeter 0 limit switch

Parameter 0
15 — @
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Temuan Penting Penelitian

* Pada perancangan, pembuatan dan pengujian dari penelitian yang felah
dilakukan, didapatkan beberapa kesimpulan sebagai berikut :

1. Proses pengujian koneksi dan pengiriman data dari NodeMCU ESP8266 ke
interface Blynk berlangsung dengan baik.

2.Proses pengujian software dan hardware berjalan dengan baik dan
didapatkan hasil pengujian bahwa hardware berjalan dengan optimal.

3.Pembacaan sensor kecepatan optimal dan stabill.

4.Didapatkan persentase error rate pada kecepatan 40 Km/Jam sebesar
0%

5.Didapatkan hasil percobaan untuk baterai full charger, sepeda dapat
dipakai berkendara selama 7-8 jam
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Manfaat Penelitian

Dapat memudahkan konfrol dan pengawasan dalam
penggunaan sepeda listrik terufama untuk Ibu — ibu dan

anak dibawah umur.
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