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Pendahuluan
• 1. Perkembangan kendaraan listrik dilakukan berbagai pihak, baik dari

pemerintah, perusahaan maupun perguruan tinggi

• 2. Terdapat berbagai macam perkembangan yang dihasilkan dari proses 
penelitian atau riset. Mulai dari monitoring data kendaraan berupa display 
manual, telemetri nirkabel / wireless dan monitoring data kendaraan
berbasis Internet of things

• 3. Sebagai bentuk kontribusi pada perkembangan teknologi kendaraan
listrik di Indonesia, dilakukan perancangan sistem monitoring data 
kendaraan listrik berbasis Internet of things 

• Alat ini dapat dimonitoring dari smartphone.  Penelitian ini dapat
diaplikasikan pada kendaraan motor listrik sehingga kondisi kendaraan
dapat dimonitor dan dikontrol dari jarak jauh.
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Pertanyaan Penelitian (Rumusan Masalah)

1.Bagaimana perancangan dan pengoperasian Perancangan Speed

limiter display sepeda listrik Uwin Fly berbasis Internet of Things?

2.Bagaimana pengujian Perancangan Speed limiter display sepeda listrik

Uwin Fly berbasis Internet of Things?
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Metode

BLOK DIAGRAM
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Hasil

FLOWCHART
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Pembahasan

Pengujian koneksi WiFI dan Blynk

No Delay (sec) Provider Keterangan

1 7 Telkomsel Tersambung

2 7 Telkomsel Tersambung

3 7 Telkomsel Tersambung

4 7 Telkomsel Tersambung

5 7 Telkomsel Tersambung

6 7 Axis Tersambung

7 7 Axis Tersambung

8 7 Axis Tersambung

9 7 Axis Tersambung

10 7 Axis Tersambung
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Pembahasan

Pengujian Catu daya 5 volt

Uji 

ke-
Parameter

Multimeter 

mode 1 (V) 

Multimeter 

mode 2 (V)

Multimeter 

mode  3 (V)

Rata 

Rata 

Deviasi

Rata 

Rata 

Akurasi

Rata 

Rata 

Error

1 5 5.02 5.02 5.02 0,02 99,6 0,4

2 5 5.02 5.02 5.02 0,02 99,6 0,4

3 5 5.02 5.02 5.02 0,02 99,6 0,4

4 5 5.02 5.02 5.02 0,02 99,6 0,4

5 5 5.02 5.02 5.02 0,02 99,6 0,4

6 5 5.02 5.02 5.02 0,02 99,6 0,4

7 5 5.02 5.02 5.02 0,02 99,6 0,4

8 5 5.02 5.02 5.02 0,02 99,6 0,4

Rata 

– rata

5 5.02 5.02 5.02 0,02 99,6 0,4

Standar Deviasi

Multimeter 0

Parameter 0
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Pembahasan

Pengujian sensor ACS712 untuk pengujian tegangan baterai
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Pembahasan

Pengujian sensor ACS712 untuk pengujian tegangan baterai

Uji ke- ACS712 (v) multimeter (v) Deviasi (v) Akurasi (%) Error (%)

1 3,3 3,314 0,014 99,57 0,43

2 3,3 3,314 0,014 99,57 0,43

3 3,3 3,314 0,014 99,57 0,43

4 3,3 3,314 0,014 99,57 0,43

5 3,3 3,314 0,014 99,57 0,43

7 3,3 3,314 0,014 99,57 0,43

8 3,3 3,314 0,014 99,57 0,43

9 3,3 3,314 0,014 99,57 0,43

10 3,3 3,314 0,014 99,57 0,43

Rata –

rata

3,3 3,314 0,014 99,57 0,43

Standar Deviasi

Multimeter 0

Parameter 0
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Pembahasan

Pengujian Crush Control

No Pin D0 Pin D1 Mode Speed

Keterangan

1 1 0 Mode 1
Sesuai

2 0 0 Mode 2
Sesuai

3 0 1 Mode 3
Sesuai

4 1 0 Mode 1
Sesuai

5 0 0 Mode 2
Sesuai

6 0 1 Mode 3
Sesuai
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Pembahasan

Pengujian Crush Control

No Tombol Serial Monitor

1 ON HIGH

2 OFF LOW

3 ON HIGH

4 OFF LOW

5 ON HIGH

6 OFF LOW

7 ON HIGH

8 OFF LOW

9 ON HIGH

10 OFF LOW
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Pembahasan

Pengujian buzzer

No Output digital pin Kondisi buzzer

1 HIGH MENYALA

2 HIGH MENYALA

3 HIGH MENYALA

4 HIGH MENYALA

5 HIGH MENYALA

6 LOW MATI

7 LOW MATI

8 LOW MATI

9 LOW MATI

10 LOW MATI
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Pembahasan

Pengujian kecepatan

Uji 

ke-

Speedometer 

km/h

Hall sensor  

km/h

Deviasi  

km/h
Akurasi % Error %

1 40 40 4 100% 0%

2 40 40 0 100% 0%

3 40 40 0 100% 0%

4 40 40 0 100% 0%

5 40 40 0 100% 0%

6 40 40 0 100% 0%

7 40 40 0 100% 0%

8 40 40 0 100% 0%

9 40 40 0 100% 0%

10 40 40 0 100% 0%

Rata – rata 0 100% 0%

Standar Deviasi

Multimeter 0

Parameter 0
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Temuan Penting Penelitian
• Pada perancangan, pembuatan dan pengujian dari penelitian yang telah

dilakukan, didapatkan beberapa kesimpulan sebagai berikut :

1. Proses pengujian koneksi dan pengiriman data dari NodeMCU ESP8266 ke

interface Blynk berlangsung dengan baik.

2. Proses pengujian software dan hardware berjalan dengan baik dan

didapatkan hasil pengujian bahwa hardware berjalan dengan optimal.

3. Pembacaan sensor kecepatan optimal dan stabil.

4. Didapatkan persentase error rate pada kecepatan 40 Km/Jam sebesar

0%

5. Didapatkan hasil percobaan untuk baterai full charger, sepeda dapat

dipakai berkendara selama 7-8 jam
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Manfaat Penelitian

Dapat memudahkan kontrol dan pengawasan dalam
penggunaan sepeda listrik terutama untuk Ibu – ibu dan
anak dibawah umur.
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