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Pendahuluan

Sampah sering kali dianggap sepele oleh masyarakat, banyak masyarakat tidak
suka menempatkan sampah di tempat semestinya terutama pada orang2 yang
bekerja di dalam ruangan, beberapa memiliki alasan seperti malas membuka
tempat sampah yang sudah berbau atau malas pergi ke luar ruangan.
Terkadang petugas kebersihan juga tidak tau apakah sampah tersebut sudah
berbau busuk atau tidak, Sampah sendiri memiliki beberapa jenis sampah
organik dan jenis anorganik, dengan konsekuensi lebih rawan pada sampah

pasah ketika di diamkan beberapa hari. Sampah itu akan mengganggu

Kesehatan dengan bau yang dikeluarkannya. Hal itu terjadi akibat dari proses

penguraian atau bisa di sebut pembusukan. Sampah yang mengalami

penguraian akan meghasilkan gas yang membahayakan kesehatan seperti gas

Gas metana (CH4), amonia (NH3), dan Hydrogen sulfida (H2S).
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Pertanyaan Penelitian (Rumusan Masalah)

1. Bagaimana cara untuk memudahkan petugas kebersihan/masyarakat untuk

mengecek sampah tanpa membuka tempat sampah?

2. Bagaimana cara mengatur sensor agar dapat bekerja sesual kebutuhan ?




Metode

Power adapter
12v

Input
Sensormq - 136
Motor
) Servo
Arduino UNO R3
Input
> LCD 16x2
Sensor Infrared
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Rangkaian kontroler Arduino Uno R3 pada sistem tempat sampah pintar yang
menggunakan sensor IR dan MQ-136 adalah sistem sederhana yaitu
membukanya dan menutupnya tempat sampah secara otomatis. Alat ini secara
otomatis akan aktif ketika sumber tegangan melakukan kontak atau terhubung
ke rangkaian dikarenakan program terinstall pada mikrokontroler. Hal ini
terlihat dan terindentifikasi karena bekerjanya motor servo untuk
memposisikan tutup tempat sampah lalu sensor IR untuk membaca gerakan
tangan sebagail inputan data ke arduino, kemudian sensor MQ-136 yang
berfungsi untuk mendeteksi ketika tempat sampah mengandung gas berbahaya
di dalamnya dan akan menampilkannya ke LCD sebagai indikator.




a. adaptor 12v digunakan untuk sumber energi utama tempat sampah pintar.
b. Menjalankan program Arduino Uno R3 pada tempat sampah pintar.

c. Sensor IR, yang mengawasi gerakan tangan saat sampah dibuang.

d. Motor servo untuk penggerak pembuka penutup tempat sampah.

e. Sensor MQ-136 membaca bahaya gas yang ada di dalam tempat sampabh.

f. LCD berfungsi sebagal indikasi tutup tempat sampah terbuka atau tertutup,
dan saat sampah yang terdapat pada tempat sampah mengandung gas
berbahaya.
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Temuan Penting Penelitian

Arduino

Pin AO Data MQ-136

Pin A4 SDA Lcd

Pin A5 SCL Lcd

Pin D2 Data Motor Servo

Pin D3 Data Sensor IR

al
<

VCC Lcd, IR, Motor Servo, MQ-136

GND GND Lcd, IR, Motor Servo, MQ-136

® Keterangan penggunaan Pin pada Arduino Uno
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Temuan Penting Penelitian

Pengujian tegangan input

Tegangan Tegangan

Percobaan =
seharusnya Pengujian

XNy
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Temuan Penting Penelitian

Pengujian sensor IR

Output
Keterangan

LCD Motor Servo

percobaan

10 ¢m Text “OPEN” Bergerak Sesuai
i3 @ Text “OPEN” Bergerak SesuEr
20 cm Text “OPEN” Bergerak e
25 i Text “OPEN” Bergerak SecuEf
30 cm Text “OPEN” Bergerak et
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Temuan Penting Penelitian

Pengujian sensor mq 136

Percoba Lama Tampilan pada LCD Ketera
Sumber gas
an pembacaan ngan

Korek api 1 menit DANGER Terbaca
Pembakaran kertas 1 menit DANGER Terbaca
Pewangi ruangan 1 menit DANGER Terbaca
Sampah organik 5 menit DANGER Terbaca
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Hasil

* Pengujian keseluruhan alat

Pada pengujian ini dapat di ketahul apakah keseluruhan system yang telah
dirancang telah bekerja dengan baik. Hasil pengujian dapat dilihat pada
tabel.

Sensor Motor LCD 16x2
Mo, Keterangan
IR MQ-136 SEno IR MQ-136
1 10 cm Korek api 75° OPEN DAMNGER Sesuai
2 15 cm Pembakaran 75° OPEN DANGER Sesuai
kertas
Pewang . i
3 20 cm 75 QOPEN DANGER Sesuai
ruangan
Sampah . ]
4 23 cm ) 75 OPEN DANGER Sesuai
organik
Sampah
5 30 cm p 75° OPEN FINE Sesuai
anorganik
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Manfaat Penelitian

Tindak lanjut dari proses riset serta proses pengambilan data yang di lakukan lebih dari
sekali, dan dapat disimpulkan bahwa tempat sampah pintar dengan sifat berbasis Arduino
Uno R3 sudah berjalan seperti yang di inginkan pembacaan sensor IR cukup akurat dan
bekerja seperti semestinya, sensor akan membaca benda jika berada pada jarak kurang dari
30Cm dan akan menggerakan motor servo sehingga membuka tutup tempat sampah, lalu
untuk sensor MQ-136 bisa mendeteksi gas berbahaya dalam percobannya peneliti
menggunakan gas ammonia atau korek api sebagai percobaanya dan pembacaanya cukup
akurat bahkan sebelum gas keluar dari tempat sampah sensor sudah membaca keberadaan
gas dan memunculkan indicator berbahaya untuk memberi tau bahwa di dalam tempat
sampah terdapat gas yang berbahaya dengan cara menampilkannya di LCD
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