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Pendahuluan

Jumlah penduduk yang besar dan tingkat pertumbuhan yang
finggl menjadi tantangan tersendiri bagi perusahaan-perusahaan
industri di Kabupaten Sidoarjo. Selain itu, masalah pencemaran
Ingkungan jJuga menjadi fantangan tersendiri bagi Kantor
Pemerinfah Kabupaten Sidoarjo. Pencemaran lingkungan ini
meliputi udara, air, dan tfanah yang berasal dari berbagai sumber,
seperti limbah industri, limbah rumah tangga, dan kurangnya
kesadaran masyarakat ternadap kebersinan lingkungan.
Akibatnya, berbagai penyakit dapat muncul dan berdampak
buruk pada kesehatan masyarakat sekitar.
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Pertanyaan Penelitian (Rumusan Masalah)

1. Bagaimana cara menentukan jenis sampah logam dan non logam?
2. Bagaimana cara menentukan jenis sampah organik dan anorganik?
3. Bagaimana cara mengirimkan pesan notifikasi pada sistem alat ke telegram?
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Teknik Analisa

Observasl Kepustakaan Analisa Penyelesatan Kesimpulan
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220V AC

Diagram Blok

5V DC
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Flowchart

.v Muts )

v

[ inswisas ESPE200 J

[
v

o Mendsteksi Xeboradaan ‘
Sampah

X

Sersor ¥

N> S P > Tagdan LCD "LOGAM® L
“ Mendeteaks: Logam , e 7 e LCO "LOGAM™

[t
Servo 130°

X

Sersor2 [ / /
< Mandsteksl Sampah P Samvo 500 >,f Tampdan LCD "ORGANIK™ }
- Organis ‘ L / /

Servo 1307
/ Tamgsian LCD "NON ORGANIK™ /

.

Seesor 3
< Wenatosi Kapasias >4
N\ Sampah 4

T

Krm Pesan Ka Tolegram ‘
|

. g
[ Selesal )

www.umsida.ac.id umsidal912 ¥ umsidal912 f mubammadivah @ umsidal1912 6

sidoarjo




Wiring Diagram
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10.05

AUTOTRASH

SISTEM PEMILAH SAMPAH OTOMATIS
TELAH SIAP!

SAMPAH LOGAM TELAH PENUH
< Basic Parameters

Baud Rate 115200 Bas/s SILAHKAN MELAKUKAN CEK PADA
Word Length 8 Bdts (inciuding Panty BOX

Parity Nona
‘:'0'1}‘;:‘5 4 SILAHKAN MELAKUKAN CEK PADA
0 O
v Advanced Paramaters BOX
Data Direction Recewe and Transmit SILAHKAN MELAKUKAN CEK PADA

Over Samphing 16 Samples BOX
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Pembahasan

Alat ini mampu memisahkan jenis sampah organic, nhon organik,
dan sampah metal secara otomatis serta mampu memberikan
Informasi melalui aplikasi telegram kepada pengguna jika
penampungan sampah sudah penuh untuk memudahkan
melakukan pengontrolan dalam pemilahan sampanh.
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Pembahasan

Tabel 1. Hasil pengujian sensor proximity induktif, sensor inframerah dan motor servo

Jenis Benda Induktif Inframerah | Kondisi Servo Keterangan Jenis Benda Kapasitif Inframerah | Kondisi Servo Keterangan
Proximity Proximity
Botol Kaleng 1 1 507 Logam Potongan 1 1 130° Anorganik
Kertas 0 1 130° Non Logam Keramik
Kardus 0 1 50° Organik
Botol Plastik )] 1 130° Non Logam
Botol Plastik 1 1 130° Anorganik
Potongan Plat 1 1 50° Logam
Besi Tisu 0 1 50° Organik
Paku 1 1 507 Logam Kertas 0 1 50° Organik

Tabel 2. Hasil pengujian sensor proximity kapasitif, sensor inframerah dan motor servo
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Manfaat Penelitian

Berdasarkan penguﬁon yang telah dilakukan, penelitian ini berfokus pada pemisah sampah
org;f,onllg, non organik, dan sampah logam secara otomatis disertai peringatan berbasis
aplikasi telegram jika penampung sampah sudah penuh. Dalam penelitian ini sistem alat
Eong dirancang hanya berfungsi sebagai sistem pemisah sampah dan pemantauan
apasitas sampah pada penampungan, tanpa ada peng%en,d,ollon terkait pengolahan
sampah untuk tahap selanjutnya. Keberhasilan implemeniasi sistem pemisah sampah
otomatis dapat dilihan dari hasil pengujian yang ftelah dilakukan. Hasil pengujian
menunjukkan bahwa setiap komponéen yang digunakan mampu bekerja sesuai dengan
yang diharapkan. Dengan adanya alat ini dapat membantu untuk memudahkan
pengguna dalam memisahkan sampah secara otomatis sehingga mempermudah untuk

melakukan pekerjaan ditahap selanjutnya.
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