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Pendahuluan

Keamanan saat berkendara merupakan hal yang sangat perlu diperhatikan dalam berkendara,oleh karena itu

dengan adanya alat peringatan dini untuk keselamatan pengendara kendaraan perlu dibuat yang ditunjukan

untuk mengurangi tingkat kecelakaan kendaraan bermotor di jalan raya.

Kecelakaan lalu-lintas yang banyak terjadi oleh pengendara roda dua karena kendaraan roda dua masih sangat

minim dalam hal keselamatan dibandingkan kendaraan lain.Kecelakaan yang dialami pengendara sepeda

motor bisa saja terjadi di kapan saja sehingga menyebabkan korban kecelakaan akan terlambat dalam perihal

pertolongan. Ada beberapa faktor penyebab kecelakaan yang terjadi dan salah satunya dikarenakan kurang

fokus pengendara saat melakukan manuver di jalanan berbelok.

Sudut Kemiringan di tikungan merupakan salah satu penyebab terjadinya kecelakaan di jalanan bila tidak

sesuai dengan ketentuan yang ada.Banyak terdapat jalan dengan tikungan yang tajam serta jalan menanjak

yang tinggi. Jalan Tikungan akan meminimalisir jarak pandangan pengemudi dan membuat pengemudi kurang

fokus.
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Pertanyaan Penelitian (Rumusan Masalah)

Berdasarkan masalah ini, sangat penting dicari suatu solusi sehingga keselamatan transportasi dapat

diciptakan. Teknologi berkembang seiring dengan berjalannya waktu.kecerdasan manusia sangat berpengaruh

pada terciptanya teknologi terbaru untuk menyelesaikan sebuah masalah.

Berdasarkan hal yang ada, perlunya sebuah sistem yang dapat mengurangi suatu penyebab kecelakaan antara

lain sensor sistem pendeteksi kemiringan
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Metode

RESEARCH DEVELOPMENT

Research sebagai kegiatan yang dimulai

dengan pengumpulan data dari berbagai

sumber .Research dapat digunakan untuk

mendapat informasi tentang kebutuhan

pengguna

Development sebagai kegiatan

pengembangan lebih lanjut yang dapat

menghasilkan suatu perangkat.pembelajaran
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Hasil
Dihasilkan blok diagram sebagai berikut:
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Hasil

Flowchart :
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Hasil

Wiring Diagram
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Pembahasan
Realisasi Alat
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Hasil
Pengujian Alat
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Temuan Penting Penelitian
Berdasarkan hasil perancangan alat sensor peringatan kemiringan kendaraan bermotor roda
dua guna mengurangi tingkat kecelakaan saat berkendara dapat diketahui bahwa, ada
perbedaan dari perhitungan sudut kemiringan dari sensor sebelum pemasangan dan sesudah
pemasangan kepada kendaraan motor roda dua . Perbedaan tersebut dikarenakan titik tumpu
yang ada pada sensor dan titik tumpu pada kendaraan motor roda dua. Terdapat perbedaan
yang apabila kita lihat dari pengujian diatas sedikit banyaknya 1-20 derajat , yang sudah kita
sesuaikan melalui pemrograman pada arduino nano. Dan dengan penempatan alat pada posisi
di stang motor output alat tersebut dapat dilihan dengan baik oleh pengguna tanpa
mengganggu konsentrasi saat berkendara.
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Manfaat Penelitian

• Manfaat yang didapat dari penelitian ini :

Manfaat bagi penulis :

• Memperluas ilmu pengetahuan teknologi yang 

diterapkan pada kendaraan bermotor

• Mengetahui hasil dari perbedaan rangkaian saat

pengaplikasian alat ke unit  kendaraan

Manfaat bagi pengendara :

• Meningkatkan kewaspadaan

kemiringan kendaraan saat melakukan

manuver maupun belokan disetiap

tikungan

• Meminimalisir salah satu penyebab

kecelakaan pada kendaraan bermotor

beroda dua
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