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Pendahuluan

Air dalam kehidupan manusia

Makhluk hidup membutuhkan air sebagai elemen
penting. Sumber daya air merupakan sumber daya tak
hidup yang dapat diperbaharui. Air saat ini merupakan
sumber daya berharga yang diperlukan untuk
kehidupan manusia dan segala aktivitasnya. Hal ini
dikarenakan manusia mengandalkan sumber daya
alam tertentu untuk kebutuhan sehari-hari. Salah
satunya adalah sumber daya air, yang sangat penting
bagi kelangsungan hidup manusia dan memiliki arti
penting untuk meningkatkan taraf kehidupan manusia
di planet ini.
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Pendahuluan

Tingkat bencana alam banjir yang terjadi di Indonesia

u HOME TUKCERONASIONAL MEGAPOLITAN INTERNATIONAL NUSANTARA INFOGRAFIS

SERANG - Dinas Pertanian Provinsi Banten mencatat pada awal
2019 ini seluas 385,75 hektare sawah mengalami gagal panen. Gagal
panen disebabkan area persawahan tergenang air akibat curah hujan

yang tinggi

Luas wilayah area persawahan yang terdampak seluas 3.184,5

h

iektare dengan sebaran di wilayah Kabupaten Pandeglang menjadi
dae

daerah terluas dengan 2.107 hektare dan yang gagal panen seluas
231,25 hektare

31

Kabupaten Serang daerah yang terkena banjir 938,5 hektare dan yang
mengalami puso atau gagal panen seluas 152,5 hektare. Lalu di
Kabupaten Lebak wilayah yang terdampak banijir seluas 139 hektare
dan 2 hektare yang gagal panen
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Pertanyaan Penelitian (Rumusan Masalah)

1 Bagaimana caranya untuk membantu para petani agar saat terjadi peluapan air dari
bendungan yang masuk ke area sawah tidak terjadi banjir?
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Metode

METODE RESEARCH AND DEVELOPMENT

Menghasilkan dan menguji keefektifan alat melalui berbagai macam eksperimen, perbaikan,
dan finalisasi alat demi mengatasi masalah yang dihadapi dan mencapai tujuan akhir
dimana produk berfungsi sesuai dengan tujuan penelitian (Sugiyono, 2015).

TAHAPAN PENELITIAN

|dentifikasi Masalah — Studi Literatur — Perancangan — Pengujian — Perbaikan
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Penelitian Terdahulu

‘ A. Samrul llmun Nafik (2020)

Rancang Bangun Prototype Monitoring Ketinggian Air Pada Bendungan
Berbasis Internet of Things

Salma Rahmani, Suci Aulia Rosana, dan Ghina Hanin Tian (2022)
Pengaplikasian Kontroler PID Pada Sistem Kontrol Level Ketinggian Air
Menggunakan MATLAB Application of PID Controller in Water Level
Control System Using MATLAB
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Diagram Blok

PENJELASAN DIAGRAM BLOK
- Sensor Infrared bertindak sebagai input.

Motor Servo PLC berfungsi sebagai pemroses dari program yang dibuat.

H
Sensor HCSR-04

Setelahnya, terdapat dua output berupa buzzer sebagai
sistem peringatanmotor servo sebgai penggerak palng pintu
kereta api.

Motor Servo LCD 12C Buzzer

universitas
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Flowchart

Menyambungkan
koneksi ke blynk

Tidak
Tersambung

Sensor Ultrasonik
membaca

PENJELASAN FLOWCHART UNTUK KONTROL (MANUAL)

Flowchart merupakan diagram alir untuk sebuah sistem. Pada alat ini
Terdapat dua diagram alir, satu untuk sistem monitoring dan satu
untuk sistem kontrol, yang disertakan dalam penelitian ini. Dengan
menggunakan NodeMCU sebagai pengontrol, Gambar di samping
menggambarkan diagram alir sistem kontrol. Dimulai dengan
menyalakan internet Android dan menghubungkannya ke Blynk. Jika
sudah terkoneksi, sensor ultrasonik kemudian akan membaca dan

mengirimkan hasil pembacaan ke Blynk dan ESP 32. Ketika
Aﬁ&%‘?&ﬁ:@“’ﬁ% semuanya terhubung, hal berikutnya yang harus dilakukan adalah

menyalakan RB Blynk. Jika sudah, motor servo akan menggerakkan
Ya pintu air bendungan menjadi terbuka.

Motor servo bergera
membuka pintu air
bendungan
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Flowchart

{ Mulai }

: PENJELASAN FLOWCHART UNTUK MONITORING (AUTOMATICALLY)

{3 Diagram alir kedua, yang ditunjukkan pada Gambar disamping, adalah diagram alir
Menamilkan daa sistem pemantauan menggunakan mikrokontroler ESP 32. ESP 32 kemudian akan
- membaca data dari NodeMCU dan mengirimkannya ke LCD untuk menampilkan
data jarak. Setelah itu, kita akan mengukurnya dengan menambahkan air ke
prototipe bendungan. Pada jarak sepuluh sentimeter, kita akan mengetahui respon
motor servo ketika membuka pintu air bendungan. Sekarang giliran Buzzer yang
bekerja, membunyikan peringatan bahwa akan ada banjir di area persawahan
setelah air naik di atas penghalang 12 cm sebelumnya.

Pintu air
bendungan
terbuka

Buzzer berbunyi

Jarak >= 12

Tidak

{ Selesai }
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Wiring Diagram

PENJELASAN WIRING DIAGRAM

Wiring diagram merupakan rangkaian pengkabelan yang digunakan pada
penelitian ini, pada gambar tersebut tampak bahwa semua komponen
yang digunakan sebagai input dan output dihubungkan dengan
mikrokontroler, mikrokontroler yang digunakan adalah ESP 32 dan
NodeMCU 8266. komponen yang digunakan sebagai input dan output
dihubungkan oleh mikrokontroler, mikrokontroler yang digunakan adalah
ESP 32 dan NodeMCU 8266. Semua komponen yang digunakan harus
terhubung dengan baik agar alat yang digunakan dapat berjalan dengan
maksimal.

NodeMCU %266

.
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Hasil Penelitian

r&‘

@ www.umsida.ac.id umsida1912 W umsida1912 § i:.::‘:':":"':',":‘i":’s"”y"" ) umsidal912 11
A7 B N



Hasil Penelitian

Tabel 2. Menguji koneksi Wi-Fi ke ESP 32 Tabel 3. Penguji L Blynk ] ESP8266
Wi-Fi ESP 32 o lenk NaodeMCU 8266
FEREMAR T Kondisi  Waktu Tungau () 4000 PREUAR T Kondisi  Wakm Tungeu ) 400
Tesl Terhubung, 5 Sedang Tes 1 Terhubung, 4 Sedang
Tgs 2 Terthubung, 6 Sedang Tes 2 Terhubung, 6 Sedang
Tes3 Terhubung, 5 Sedang Tes3 Terhubung, 4 Sedang
Ies 4 Terthubung, 5 Sedang Ies 4 Terhubung, 3 Sedang
Ies S Terhubung, 6 Sedang Tes S Terhubung, 7 Sedang
Tabel 4. Pengujian Sensor Ultrasonik
No. Sensor Ultrasonik Penggaris Manual Error (%)

L. lcm 4.3 cm 33%

2; 2cm 5.1 cm 3.1%

3. 3cm 6.2 cm 3.2%

4. 4 cm 7.3 cm 3.3%

5. Scm 8.3 cm 3.3 %
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Hasil Penelitian

Tabel 6. Menguji Sistem Peringatan Bendungan

Tabel 5. Pengujian Koneksi Modul Blynk Dengan Motor Servo No Bapavanian Sistem Bekeria  Sistem Tidak  Deskripsi
Blynk (Aplikasi) Keadaan Motor Servo Bekerja

No. _ HIDUP MATI HIDUP MATI 1. 7 cm 3 Tidak Bekerija Mati
L HIDUP B HIDUP B 2; 8 cm - Tidak Bekeria Mati
2 E MATI - MATI 5 9 Tidak . Mati
3.  HIDUP i HIDUP i ' em ' idak Bekeua au
4. : MATI . MATI 4. 10 cm Bekeria 2 Hidup
3 HIDUP - HIDUP - 5. 11 cm Bekerja = Hidup

Tabel 7. Pengujian Koneksi Sensor Ultrasonik Dengan Motor Servo dan LCD

No.  Sensor Ultrasonik. LCD I2C Keadaan Servo
Membaga. Motor

HIDUP MATI HIDUP MATI

1. 8 cm HIDUP - - MATI

2. 9cm HIDUP - - MATI

3. 10 cm HIDUP - HIDUP -

4. 11 cm HIDUP - HIDUP -

% 12 cm HIDUP - HIDUP -
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Hasil Penelitian

Kontrol = Monitoring *

Gambar 6. Menu Blynk
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Hasil Penelitian
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Pembahasan

Kontrol » Monitoring *

Gambar 6. Menu Blynk

Blynk berfungsi sebagai system monitoring, Pengguna hanya perlu menekan tombol ON untuk
membuka atau tombol OFF untuk menutup Blynk sebagai sistem manual sesuai dengan perintah
yang diinginkan setelah mikrokontroler dan Blynk telah terhubung melalui wifi.
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Pembahasan

Tabel 2. Menguji koneksi Wi-Fi ke ESP 32 Tabel 4. Pengujian Sensor Ultrasonik
Wi-Fi ESP 32 : :

Pengnjian e e e——— AR No. Sensor Ultrasonik Penggaris Manual Error (%)
U Sondist  Waktn Tongan () L. 1 em 43 cm 33 %
%‘s; Terhubung 2 :egg 2. 2 cm 5.1 cm 3.1 %

® Jethubnog, & T 3. 3cm 6.2 cm 32%
ﬁi I‘QII ml !m ; gzgi 4. 4 cm 7.3 cm 3.3%
Tes 5 Terhubung, 6 Sedang 5. 5cm 8.3 cm 33%
Tabel 3. Pengujian Koneksi Blynk ke NodeMCU ESP8266
Pengnjian K;ﬂ;;;‘ o Wakta Igj;:% o Aburasi(%) Gambar disamping dan atas merupakan
ligﬂlk : o beberapa pengujian yang telah dilakukan,
Tes 2 Tesholiios 6 Sedani setiap pengujian dilakukan beberapa kali untuk
Tes3 Terhubung, 4 Sedang menentukan tingkat eror dan keakuratan pada
:ﬁi%’ Jethubuog, 2 Sedank alat saya.
) Ighgbggg e o
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Pembahasan

Tabel 6. Menguji Sistem Peringatan Bendungan

Tabel S. Pengujian Koneksi Modul Blynk Dengan Motor Servo No Parameter SistemBekeria  Sistem Tidak  Deskripsi
Blynk (Aplikasi) Keadaan Motor Servo Bekerja
No. HIDUP MATI HIDUP MATI 1. 7 em Tidak Bekeria Mati
| 14 HIDUP - HIDUP - ’ . :
’) -
5 ] MATI ] MATI 2 8 cm Tidak Bekerija Mati
I HIDUP _ HIDUP _ 3: 9cm Tidak Bekerja Mati
4. - MATI - MATI 4, 10 cm Bekeria Hidup
. HIDUE: HIDUP - 5. 11 cm Bekerja Hidup
Tabel 7. Pengujian Koneksi Sensor Ultrasonik Dengan Motor Servo dan LCD
No. Sensor Ulfrasonik. LCD I2C Keadaan Servo
Membaca. Motor
HIDUP MATI HIDUP MATI
1. 8 cm HIDUP MATI
2. 9cm HIDUP MATI
3. 10 cm HIDUP HIDUP
4. 1l cm HIDUP HIDUP
5 12 cm HIDUP HIDUP

Ada beberapa pembahasan untuk tabel 5 menguji saat menjalankan aplikasi blynk motor servo bergerak atau tidak, Pada
tabel 6 menguji sistem peringatan dimana pada jarak yang sudah tertulis diatas keadaan sistem peringatan berjalan
dengan baik atau tidak dan tabel 7 ini menguji kelayakan LCD dan Motor servo ketika menjalankan sensor ultrasonic.
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