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Pendahuluan

Kompor merupakan salah satu alat utama yang digunakan dalam rumah tangga. Alat ini digunakan untuk

memasak makanan maupun minuman serta digunakan untuk menghangatkan kembali makanan yang telah
matang.

Penggunaan kompor dalam kehidupan sehari — hari membawa dampak yang menguntungkan maupun
merugikan. Kompor sebagai alat yang digunakan untuk membantu kegiatan manusia, hamun juga membawda
dampak dari sisi kelemahanya yaitu dapat menyebabkan beberapa kasus kecelakaan rumah tangga yang
disebabkan karena kelalaian dari masyarakat sendiri.

Menurut beberapa survei yang bisa dijumpai, masih banyak kecelakaan yang terjadi akibat masyarakat
lupa untuk mematikan kompor. Sangat jelas adanya dampak yang begitu besar dari kelalaian yang kita anggap
sepele. Kompor gas merupakan salah satu kompor yang banyak mengakibatkan kecelakaan rumah tangga, namun
hingga saat ini banyak masyarakat yang masih menggunakan kompor gas.

Seiring berkembangnya teknologi terciptalah sebuah kompor listrik, teknologi kompor listrik sekarang juga
berkembang dari yang awalnya manual menjadi otomatis, dengan menggabungkan teknologi ke dalam
komponennya, kompor menjadi lebih aman dan efisien namun fitur dari kompor yang beredar di pasaran saat.ini
masih ferbilang kurang menarik.

Oleh karena itu, penulis mempersembahkan sebuah alat “ SISTEM KENDALI KOMPOR OTOMATIS DAN
PENGATUR SUHU MASAKAN BERBASIS MIKROKONTROLLER NODEMCU ESP8266 " sebuah kompor dengan dua-buah
sensor pendeteksi serta dapat terkoneksi dengan smartphone.
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Rumusan Masalah

« Bagaimana cara merancang sistem kendali kompor otomatis
dan pengatur suhu masakan menggunakan mikrokontroler
NodeMCU ESP8266%¢

« Bagaimana cara kompor dapat tersambung dengan aplikasi
blynk pada smartphone?
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Tujuan Penelitian

- Merancang dan merealisasikan sistem kendali kompor
otfomatis dan pengatur suhu masakan menggunakan
mikrokontroler NodeMCU ESP8266.

- Memanfaatkan teknologi Infernet Of Thing agar dapat
tersambung secara readltime antara aplikasi blynk
dengan kompor.

UMSID? oooooooo ah @@ umsidal912



Batasan Masalah

« Mikrokontroler menggunakan NodeMCU ESP8266
- Display menggunakan LCD 16x2
- User Inferface menggunakan Blynk App

- Menggunakan 2 modul sensor yaitu modul sensor suhu
Thermocouple type K dan modul sensor pendeteksi
cahaya Infrared.
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Blok Diagram Sistem
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Rangkaian Skematik
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12V POWER SUPPLY TESTING

Tabel I menampilkan hasil LABLE 11

! PIIKC | 12V POWER SUPPLY TESTING

dari sepuluh pengujian dari Voliace

multitester yang dilakukan Tﬂtﬂ*mg needed H“lgt_';ﬂﬂ ﬂﬂfﬁ;ﬂ‘f

oada catu daya 12 volt. o V)

Dapat disimpulkan bahwa 1 12 12 100

4 2 12 12 100

egangan 12 volf yang ; . 5 00

digunakan pada alat ini 1 12 13 100

akuraf  mengingaf  hasil 5 12 12 100

pengujian akurasi 100%. 6 12 12 100
7 12 12 100
8 12 12 100
9 12 12 100
10 12 12 100

—=X Average 12 12 100
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STEP DOWN TESTING

Tabel Il menunjukkan STHEEﬁI;EIESTﬂ,G
pengujion  modul step R T— -
down 5 VoIt Testing _ ,°; Multimeter Accuracy
menggunakan multi tester fo- (V) (V) (%0)
dengan sepuluh kali 1 3 5 100
pengujian dan diperoleh g . ;‘ 133
akurasi  100%. Dapat p : : 00
disimpulkan tegangan 5 5 5 5 100
volt  yang  digunakan 6 5 5 100
pada alat ini sudah ] 5 5 100
8 5 3 100
akurat. ; : . o
‘ 10 5 3 100
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TES KONEKSI WIFI PADA NODEMCU ESP8266

. . . TABLE IV

Hasil dari sepuluh pengujian TESTING WIFI CONNECTION TO NODEMCU

koneksi WiFI ke NodeMCU ESP8I66

ESP8266 mendapat hasil _ WiFi ESP8266

dengan waktu tunggu 4 TTE T WatingTime g

hingga 5 detik. Hasll (s)

pengujig N menu njU kkO N 1st Test Connected 5 MhMedium
2nd Test Connected 4 Medium

bOhWO NOdeMCU ESP8266 Ard Test Connected 5 Medium

deOT membgngun koneks' d4th Test Connected 5 Medium

WiFi berkecepatan sedang. Sth Test  Connected 4 Medium
Gth Test Connected 5 Medium
Tth Test Connected 5 Medium
Ath Test Connected 4 Medium
Oth Test Connected 5 Medium
10th Test Connected 4 Medium

’—\.; !‘\
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Thermocouple sensor TESTING

: : TABLE WV
Tabel V. menu nju Kkan hasi THERMOCOUPLE SENSOR TESTING

pengujian SEN50r Testing Thermocouple Thermometer Accuracy
termokopel sebanyak to- ¢C) (°C) (%)

sepuluh kali menggunakan

1 3550 35.00 98.60

termometer. Pembacaan 2 37.00 36.00 97.30
SUhU QHTCH’Q Ssensor 3 4200 41.00 9770
fermokopel dan fermometer 4 46.50 15.00 96.80
Celcius vyaitu sekitar 1-10 : 67.00 61.00 91.10
derajat Celcius. Pengujian ini ¢ 54.30 75.00 9130
memperoleh akurasi  rata- ! 24.00 S7.00 #2.60
rata sebesar 93,83%. s 7820 59.00 2040
9 Q. 50 20,00 90.50

| 10 100.00 91.00 91.00
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IR SENSOR TESTING

Pada Tabel VI, percobaan TABLE VI

sensor infrared telah  divji —— IRSE*"EDSESHNG
M EEI_'][IE EN=or . i
Seb(]nyc}k . S@pUlU.h kali to_ Command Realization  Description
deﬂ@@ﬂ hasil PEeNGUJIAN YANG ™ Tx Test Barrier HIGH Appropriate
sesual anfara perinfah dan  2nd Test  No Barrier LOW Appropriate
" " i 3rd Test Barrier HIGH Appropriate
reol!scs! Sensor. Ffenn’roh dan h Tost No Buncier L ow Appropriate
realisasi  pengujian  SENSOI  su, Test Darrier HIGH Appropriate
Infrared semuanya terdeteksi  6thTest  NoBarrier LOW Appropriate
fth Test Barrier HIGH Appropriate
sebcgonmond mestinya. Hal Ty Ne e Aropriste
INl menunjukkan  bahwa g4 Tew Barrier HIGH Appropriate

peralatan  telah  bekerja _10th Test No Barrier LOW Appropriate
dengan baik.
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RELAY TESTING

Ujl coba relay telah dilakukan TARLE VII
sebanyak 10 kall dengan RELAY TESTING
hasil pengujian yang Sesudl — Testing IR Sensor Descriogi
antara perintah don __ te-  Command Realization _—~ * "
i i 1zt Test HIGH HIGH Appropriate
|mplemenTOS| reloy.. Semuo 2nd Test LOW LOW Appropriate
perl ntah dan realisasi UJl Ird Tast HIGH HIGH Appropriate
coba relay  dildenfifikasi  4th Test LOW LOW Appropriate
dengan benar. Hal ini E%Eﬂ }Lﬂﬂﬁﬁ iﬁf iPPmPﬂﬂtﬂ

. est f ] Appropriate
menunjukkan bahwa 7y 1o HIGH HIGH  Appropriate
semuanya telah beroperasl  gin Test LOW LOW
sebagaimana mestinya. Oth Test HIGH HIGH

10th Test LOW LOW

\ iver o
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