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Pendahuluan
•Orang dengan gangguan mobilitas biasanya menggunakan kursi roda manual di rumah sakit, namun

tidak semua orang yang menggunakan kursi roda mampu menggerakkan kursi roda mereka sendiri. 

•Di zaman modern ini, berbagai kontrol kursi roda telah ditemukan, seperti kursi roda listrik dengan
joystick dan kontrol electromyography 

•Berdasarkan penelitian sebelumnya “Pengolahan Sinyal EMG sebagai Perintah Kontrol untuk Kursi Roda
Elektrik” oleh Jeffry Glen Sitanaya, Tasripan, dan Achmad Arifin pada tahun 2018 dapat disimpulkan
bahwa penelitian tersebut berjalan sesuai fungsinya, namun masih adanya banyak kabel-kabel yang 
terhubung, sehingga menyulitkan pengguna untuk meletakkan sensor electromyography dan 
mengoperasikan kursi roda tersebut, dan juga ketika menggunakan sistem kabel dari sensor sampai ke
aktuator mempengaruhi kerja sensor karena adanya tegangan balik saat motor bekerja

•Dari permasalahan tersebut, maka dalam penelitian skripsi ini di buatlah “wheelchair control using 
Bluetooth based electromyography signal”. Dengan sistem ini, harapannya sinyal dari sensor 
electromyography dapat mengontrol jalannya kursi roda, sedangkan komunikasi bluetooth dapat
digunakan untuk mengirim sinyal dari sensor kemudian ke motor DC, sehingga tidak ada lagi kabel
yang terhubung dari sensor sampai aktuator sehingga meminimalisir tegangan balik dari motor ke
sensor. 
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Pertanyaan Penelitian (Rumusan Masalah)

Bagaimana cara merancang dan mengoperasikan kursi roda
menggunakan sinyal electromyography berbasis bluetooth?
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Metode

Studi ini berpusat pada kontrol kursi roda menggunakan sinyal dari 
sensor elektromiografi dan mengirimkan sinyal yang telah 
diperoleh dari sensor elektromiografi ke kursi roda melalui dua 
modul Bluetooth HC-05.   Modul Bluetooth akan bertindak sebagai 
pengirim (master) dan penerima (slave). Modul Bluetooth akan 
mengirimkan perintah yang diberikan dari mikrokontroler master ke 
mikrokontroler slave, dan data yang diterima dari mikrokontroler
slave akan diteruskan ke driver motor sehingga berubah menjadi 
gaya gerak listrik motor DC 
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Hasil

Hasil pengujian sensor elektromyografi myoware dan pengujian
pengoperasian kursi roda sebagai berikut.

Tabel 1 Tabel 2
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Pembahasan
Tabel 1 menunjukkan 10 tes sensor elektromiografi dengan 10 subjek
berbeda dan tangan berbeda. Dari hasil pengujian terdapat
perbedaan hasil saat otot berkontraksi dan saat otot berelaksasi. 
Pada saat kontraksi, nilai sinyal yang dihasilkan oleh sensor 
elektromiografi sangat besar dibandingkan dengan saat otot sedang
relaksasi. 

Tabel 2 menunjukkan 10 tes pengoperasian kursi roda dengan 10 
subjek berbeda. Dari hasil pengujian didapatkan hasil bahwa kursi
roda dapat dioperasikan dengan baik, namun sebelum
dioperasikan, kursi roda memerlukan penetapan nilai limit yang 
berbeda untuk setiap subjek, hal tersebut dilakukan karena nilai
kontraksi dan relaksasi setiap subjek berbeda.
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Temuan Penting Penelitian

Penelitian ini menggunakan sinyal elektromyografi yang 
dimanfaatkan untuk mengontrol gerak kursi roda
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Manfaat Penelitian

Manfaat dari penelitian ini adalah dapat membantu individu
yang mengalami keterbatasan gerakan sehingga tidak
mengalami kesulitan untuk mobilitas
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