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Pendahuluan

Encoder adalah sirkuit yang dapat mengubah data menjadi
format data baru. Prinsip kerja encoder adalah mengubah data
sedemikian rupa sehingga penerima dapat menerima informasi
secara utuh. Jika penerima memiliki decoder yang bisa
mendapatkan data yang dikonversi oleh encoder. Programmable
Logic Confroller (PLC) banyak digunakan untuk sistem konfrol
berbagai proses otomatis karena dapat meningkatkan
produktivitas dan kecepatan suatu proses. Sehingga PLC ini cocok
unfuk diterapkan sebagai kontrol sensor encoder dan pengolahan
dafa dari encoder

UmsiDa! EY—

cid (O) umsida1912 W umsida1912 § mifemmeayen @B umsidal912

sssssss




Pertanyaan Penelitian (Rumusan Masalah)

 Bagaimana merancang perangkat elekirik untuk mendeteksi
POsISI menggunakan encoder dan mengimplementasikan
sebagai kontfrol multifungsi ¢

« Bagaimana membuat program PLC untuk pembacaan nilai
encoder menggunakan ladder diagram®e

« Bagaimana melakukan klasifikasi rentang nilai yang didapatkan
dari pembacaan encoder sebagai kontrole
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peneliti melakukan perancangan sistem menggunakan sensor
encoder sebagai penentfuan suatu posisi dan kontrol multifungsi
dengan pengambilan nilai data dan rentang yang didapatkan
dari pembacaan encoder yang kemudian di proses melalui PLC

dan diaplikasikan kedalam beberapa lampu indikator atau pilot
lamp
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Hasil

Dari hasil pengujian software dan hardware dapat diambil data
seperti pada tabel berikut.

“ KLASIFIKASI NILAI LAMP1 LAMP2 LAMP3 LAMP4 LAMP5

0-40 % X X X X
50 -90 X % X X X
100 - 140 X X \% X X
150 - 190 X X X v X
200 - 300 X X X X v
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Pada tahapan ini dilakukan 5 pengujian terhadap hasil pengujian
nilai encoder, pada nilai 0 — 40 lampu 1 akan ON dan lampu 2,3,4
dan 5 OFF. Pada nilai 50 — 90 deragjat lampu 2 akan ON dan lampu
1,3,4 dan 5 OFF. Pada nilai 100 — 140 lampu 3 akan ON dan lampu
1,2,4 dan 5 akan OFF. Pada nilai 150 — 190 lampu 4 akan ON dan
lampu 1,2,3 dan 5 akan OFF. Pada nilai 200 -300 lampu 5 akan ON
dan lampu 1,2,3, dan 4 akan OFF
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Temuan Penting Penelitian

 Penelitian Ini menerapkan control sensor encoder dan
pengolahan data dari encoder
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Manfaat Penelitian

Untuk meningkatkan produkfivitas dan kecepatan suatu proses
ssitem elektronik
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