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Pendahuluan

®Seiring dengan kemajuan teknologi yang saat ini berkembang pesat dan didorong oleh meningkatnya kebutuhan
manusia. Secara umum, teknologi saat ini dibuat secara awal mula manual menjadi otomatis. Dampak teknologi
manual menjadi otomatis sendiri adalah dapat meminimalisir aktivitas manusia.

®Salah satunya adalah membuat mesin etching pcb otomatis dengan control menggunakan sistem internet of things
data telegram pada aplikasi android.

®Berdasarkan dari penelition sebelumnya “Penerapan Indikator konsentrasi pelarut tembaga berbasis IOT" oleh

Hendro Hendro Darmono, Koemaryanto, Nugroho Suharto, dan Atikah pada tahun 2021 dapat disimpulkan
penelition yang dilakukan mereka berjalan dengan fungsinya, namun pada saat waktu pengethcingan masih
terbilang lama dan tidak bisa ditentukan untuk kemauan operator pada waktu pengethcingan. Permasalahan
waktu pada pengetchingan sangat penting jika lama akan tidak bisa meminimalisir pekerjaan.

®*Dari permasalahan penelitian tersebut, maka dibuat lah penelitian sekripsi ini dengan judul * Printed Circuit Board
Using ESP32-Cam based Internet Of Things”. Harapan untuk penelitian dari sistem Internet Of Things yang dikrontrol
dengan data telegram ini bisa meminimalisir pekerjaan manusia. Dimana pada penelitian ini ada pemilihan seperti
waktu yang dipakai untuk proses pengetchingan. Fitur camera tidak lagi membutuhkan camera bantuan . Tapi
menggunakan fitur dari mikrokonftroller pada ESP32-Cam.
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Pertanyaan Penelitian (Rumusan Masalah)

Bagaimana cara kerja PCB Etching Machine Secara otomatis
menggunakan Esp32cam ¢
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Metode yang digunakan pada Mesin etching PCb ini adalah
berpusat pada control motor servodan fimer menggunakan sinyal
dari hotspot internet yang disambungkan pada mikrokontroller
ESP32-Cam. ESP32-Cam sebagai Pengirim dan Penerima. Setelah
ESP32-Cam Tersambung dengan koneksi intfernet dan bot
telegram yang dibuat . Maka pada chat bot telegram akan
mengirim perintah  mulai  serta menentukan waktu. Setelah
perintah di kinm maka ESP32-Cam menerima untuk di proses ke
sistem conftrol pada mesin etching tersebut.
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Hasil Pengujian

Hasil pengujian komponen dan sistem conftrol serta sistem internet
of things pada penelitian mesin etching .

Tabel 1 Tabel 2
Hotspot Connection on Esp32 - Camera Telegram
- — — Testing To- Speed
Testing To- Condition Waiting Time (s) Speed Coinditia Waiting Time (s)
- - =
12t Test Connected 5 Medium 15 Test Send 3 Medium
= -
2ud Test Connected 4 Medium - Send 3 Medium
rd 5 Ted
3rd Test Connected 5 Medium e Send 3 Nedium
" _ —
4t Test Connected 5 Med%um Py Seid 3 Mediisi
5t Test Connected 5 Medium :
5th Test Send 3 Medium
Tabel 3
Specified Time
Testing To- =G0 mmand Time Output Time Description
(Minutes) (Minutes)
15t Test 1 1 Medium
2nd tast 2 2 Medium
4th test 4 4 Medium
5th Test 5 5 Medium
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Hasil Pengujian

Tabel 4 Tabel 5
_ Servo Motor SG90 o g ESP32 - CAM o
Testing To- Description Testing To- Description
INPUT OUTPUT INPUT OUTPUT
15t Test 0° 0° Success 15t Test HIGH PHOTO Success
2ud test 45° 45° Success 20d test HIGH PHOTO Success
3rd test 90° 90° Success 3rd test HIGH PHOTO Success
4th test 180° 180° Success 4t test HIGH PHOTO Success
5t Test 360° 360° Success 5th Test HIGH PHOTO Success
Tabel 6
Testing To Catu dava Waktu Waktu Awal Waktu akhir Descrinti
Lo () (Minutes) (Minutes) (Minutes) R
1th Test 5,08 5 19.20 19.25 Success
2nd Test B 10 19.45 19.55 Success
3rd Test 3,07 15 20.10 20.25 Success
4thTest 5,01 20 20.40 21.00 Success
Sth Test 3 25 21.10 2135 Success
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Pembahasan

Tabel T menunjukkan pengujian pada kekuatan pemnyambungan hotspot internet
pada esp 32 cam. Kekuatan dan Kecepatan juga akan pengaruh pada Alat Etching
Tersebut. Hasilnya dari pengujian tersebut sukses.

Tabel 2 menunjukkan pengujian pengirman data pada bot ftelegram. Hasil dari
pengujian pada bot telegram menunjukkan range yang medium atau sedang.

Tabel 3 pengujian waktu yakni menggunakan percobaan waktu 1-5 menit yang
ditampilkan pada Serial Monitor Arduino IDE.

Tabel 4 pengujian control motor servo menggunakan dergjat sebagai pacuan
dalaom pergerakan servo ftersebut. Jika servo bekerja sesuai ketentuan yang di
perintah bisa dikatakan sukses

Tabel 5 pengujian kamera pada ESP32 menggunakan input high dan output sebagai
pengiriman foto dari hasil kamera yang di proses.
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Penjelasan dari tabel terakhir yakni tabel 6 menunjukkan pengujian
keseluruhan dilakukan & pengujian. Mulai dari catu daya atau tegangan
yang digunakan serta Keterangan yang di hasilkan. Waktu yang digunakan
pada saat pengethcingan yakni 5-25 menit. Keterangan wakiu awal dan
akhir menggunakan waktu yang dipakai pada saat pelaksanaan pengujian.
Setelah waktu selesai ESP32-Cam mengirim foto ke telegram. Keterangannya
Sukses . Semua dari percobaan awal dan akhir tidak ada kendala. Sistem
control dan sistem internot of things bekerja dengan baik.
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Manfaat Penelitian

Manfaat dari penelitian ini adalah dapat meminimalisir pekerjaan operator
dan pengguna mesin etching pcb otomatis.
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