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Pendahuluan 

  Meningkatnya jumlah pengguna mobil menyebabkan jalan raya 
semakin padat. Adanya kepadatan yang terjadi di jalan raya dapat 
menimbulkan dampak yang negatif bagi masing-masing pengguna mobil 
seperti kurangnya konsentrasi yang membuat pengemudi mengambil 
keputusan yang kurang tepat dan dapat menyebabkan kecelakaan. 
Untuk mengatasi permasalahan tersebut Maka tiap mobil diperlukan sistem 
keamanan yang mendeteksi dan memberi informasi bahwa ada 
kendaraan lain yang terlalu dekat dengan mobil yang kita kendarai.  
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Pertanyaan Penelitian (Rumusan Masalah) 

1. Bagaimana proses merancang alat untuk mengontrol 

jarak aman antar kendaraan ? 

2. Bagaimana cara monitoring jarak aman antar kendaraan 

yang bisa ditampilkan dilayar monitor handphone 

menggunakan modul WiFi ? 
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Metode 

Penelitian yang digunakan ialah penelitian eksperimen dengan 
menggunakan perancangan perangkat input dan perancangan 
perangkat output. Penerapan dari alat pendeteksi jarak dengan 

menggunakan sensor ultrasonik (JSN-SR04T) dan Arduino Uno 
dan Node MCU sebagai mikrokontroler.  
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Hasil 
 Hasil dari pengujian Program Arduino UNO yaitu program sudah berjalan sesuai perancangan 

flowchart sistem yang mampu membedakan beberapa status kondisi sesuai jarak yang terbaca dari 

sensor ultrasonik JSN-SR04T. Hasil pengukuran dari sensor mempunyai selisih 1cm sampai 2cm yang 

masih masuk toleransi error. Sehingga dapat ditarik kesimpulan sistem alat Pendeteksi Untuk 

Mengontrol Jarak Aman Antar Kendaraan Dengan Sensor Ultrasonik Berbasis IOT berjalan dengan 

baik. 

 Hasil pengujian program IoT ESP8266 menunjukan alat tetap akan mampu mengirim data ke 

smartphone meskipun alat dekat dengan smartphone maupun jauh dari smarphone, data akan tetap 

terkirim selama ada jaringan internet, sehingga pengguna dapat menggunakan smartphone sebagai 

tampilan monitoring alat. Pengujian program IoT ESP8266 dilakukan dengan tersambung dengan 

jaringan internet melalui WiFi untuk alat dan paket data untuk smartphone. Jadi bisa ditarik kesimpulan 

fungsi sistem IoT pada alat Pendeteksi Untuk Mengontrol Jarak Aman Antar Kendaraan Dengan Sensor 

Ultrasonik Berbasis IOT berjalan dengan baik. 

 



6 

Pembahasan 

• Perancangan alat Pendeteksi Untuk Mengontrol Jarak Aman Antar Kendaraan Dengan Sensor 
Ultrasonic Berbasis IoT dapat berjalan dengan baik. 

• Alat Pendeteksi Untuk Mengontrol Jarak Aman Antar Kendaraan Dengan Sensor Ultrasonic Berbasis 
IoT mampu menentukan status kondisi STOP, WARNING, AMAN, dan JAUH sesuai algoritma flowchart 
yang telah dirancang oleh peneliti. 

• Fungsi sistem IoT pada alat ini berjalan dengan baik dengan mampu mengirim data meskipun alat 
berada jauh dari smartphone, sehingga pengguna dapat menggunakan smartphone sebagai 
tampilan monitoring alat. 
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Temuan Penting Penelitian 

Alat Pendeteksi Untuk Mengontrol Jarak Aman Antar Kendaraan 
Dengan Sensor Ultrasonik Berbasis IOT mempunyai error 

pengukuran antara -5.0% sampai +10%. 
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Manfaat Penelitian 

1. Membuat alat yang dapat memudahkan penggunanya dalam 

mengawasi dan mendeteksi jarak aman pada kendaraan. 

2. Mengurangi angka kecelakaan pada kendaraan dijalan raya. 

3. Dapat berguna bagi pengemudi pemula yang belum terampil 

dalam mengemudikan mobil. 

4. Mempermudah kendaraan saat parkir di area yang sempit 
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