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Pendahuluan

Pada daerah Sidoarjo banyak pembudidaya udang tepatnya di daerah pesisir
pertambakan. Seringkali terjadinya masalah saat pembesaran udang yaitu pada
oroses pertumbuhan karena ekosistem tidak terkendali dan factor cuaca yang
perubah-ubah. Dalam budidaya udang kualitas air berperan penting untuk
pertumbuhan udang agar dapat memaksimalkan hasil panen. Disini penulis
akan membuat prototype monitoring kualitas air berbasis loT menggunakan
google spreadsheed sehingga pengguna dapat melihat data dan grafik yang
terukur oleh alat monitoring melalui smartphone atau laptop dimana saja dan
kapan saja. Sistem ini diharapkan membantu budidaya udang vaname untuk
memudahkan monitoring dan menganalisa kualitas alr.




Pertanyaan Penelitian (Rumusan Masalah)

1. Bagaimana perancangan prototype monitoring kualitas air udang vaname
berbasis loT menggunakan Google spreadsheet ?

2. Bagaimana pengujian prototype monitoring kualitas air udang vaname
berbasisi loT menggunakan Google spreadsheet ?
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Metode
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Input device berupa sensor konduktifitas, PH sensor dan sensor suhu DS18B20
akan mengirimkan data ke blok mikrokontroller yang akan memproses data
tersebut. Data tersebut akan dikirimkan ke blok output dimana akan diterima
dan disimpan oleh server dan database. Data akan dikirimkan lagi ke google

cet untuk ditampilkan dan diakuisisi datanya.

e\ i i .
UMS":D @& www.umsida.ac.id umsida1912 9 umsida1912 f ﬁx}l’fﬁﬁgdiyah © umsidal1912




Hasil

Tampilan dari realisasi alat tampak samping terdapat
tombol reset dan switch transfer serta soket koneks
untuk beberapa sensor.

Pada tampak atas, terlihat beberapa komponen dan
kabel yang digunakan pada alat ini meliput ; Arduino
Uno, NodeMCU ESP 8266, dan modul Sensor PH
Meter. Seluruh komponen tersebut dikemas dalam satu
box hitam Dengan ukuran 6¢cm x 9cm x 3cm

=SE o) i i .
UMS":)? @& www.umsida.ac.id umsida1912 9 umsida1912 f E%E\E&ggdiyah © umsida1912

5
A R N



Pembahasan

« TABEL PENGUJIAN SESNOR TDS

- e kam basi) bahas e
Meter | TDS (PPM - - -
e Lo | oo didapatkan hasil bahwa pengujian kadar garam

0L SOLTS 679 SBES ppspry) dalam larutan air dengan sensor TDS memiliki
e —— persentase akurasi sebesar 98.59%

son P 98'66:/" | dibandingkan TDS meter. Dari hasil

o ey perhitungan sandart deviasi, didapatkan bahwa
B > . e s sensor TDS memiliki standart deviasi 0,448.
Sl L] Dapat disimpulkan sensor TDS memiliki

B ™ oo o s akurasi sedang dan secara keseluruhan

. pengujian sensor TDS berjalan dengan baik

777 98.47% dan Optlmal




PEMBAHASAN

+ TABEL PENGUJIAN SENSOR DS18B20 * Pengujian dilakukan sebanyak 10 kali

vioe | Akuras didapatkan hasil bahwa pengujian suhu air

ll dengan sensor DS18b20 memiliki
) persentase akurasi sebesar 98.59%

2299; 08 I oo dibandingkan Thermometer. Dari hasil
0 2040 056 1% 0053 perhitungan sandart deviasi, didapatkan
e e bahwa DS18b20 memiliki standart deviasi
B R B v e P 0,053. Dapat disimpulkan sensor memiliki
R akuras_i_ baik dan secara _keseluruhan
— 1 pengujian DS18b20 berjalan dengan baik
30 2944 056 98.13% dan Optlmal
0.583  98.06%
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* Pengujian dilakukan sebanyak 10 kali
didapatkan hasil bahwa pengujian

keasaman air dengan sensor pH DF robot
n Ke- rono (%) eviasi — - -

« PENGUJIAN SENSOR pH DF robot

memiliki persentase akurasi sebesar

— ggg — 94.89% dibandingkan pH meter. Dari

650 655 005 9924% 00258 hasil perhitungan sandart deviasi,

650 650 000 10000% g didapatkan bahwa sensor pH DF robot
T T memiliki standart deviasi 0,258. Dapat
— . disimpulkan sensor memiliki akurasi
I 650 655 005 024 baik dan secara keseluruhan pengujian
650 650 000 100.00% sensor pH DF robot berjalan dengan baik
0.03  94.89% 0.05

dan optimal.
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1.Per
lebi

2.Per

Temuan Penting Penelitian

u digunakan upgrade mikrokontroller menjadi ESP32 agar pin /O dan pin analog
n banyak yang bisa digunakan. Sehingga lebih banyak data yang bisa dibaca

unya ditambahkan perintah untuk mengontrol output dari data yang telah

didapatkan sehingga alat lebih bermanfaat bagi pengguna

3.Data yang telah diakuisisi dapat dijadikan dasar pengembangan alat dalam bidang

artificial Intelegent




Manfaat Penelitian

1.Pengujian sensor TDS memiliki persentase akurasi sebesar 98.59% dibandingkan TDS
meter. Dari hasil perhitungan sandart deviasi, didapatkan bahwa sensor TDS memiliki
standart deviasi 0,448. Dapat disimpulkan sensor TDS memiliki akurasi sedang dan secara
keseluruhan pengujian sensor TDS berjalan dengan baik dan optimal

2.Pengujian sensor DS18b20 memiliki persentase akurasi sebesar 98.59% dibandingkan
Thermometer. Dari hasil perhitungan sandart deviasi, didapatkan bahwa DS18b20 memiliki
standart deviasi 0,053. Dapat disimpulkan sensor memiliki akurasi baik dan secara
keseluruhan pengujian DS18b20 berjalan dengan baik dan optimal

3.Pengujian sensor pH DF robot memiliki persentase akurasi sebesar 94.89% dibandingkan
pH meter. Dari hasil perhitungan sandart deviasi, didapatkan bahwa sensor pH DF robot
memiliki standart deviasi 0,258. Dapat disimpulkan sensor memiliki akurasi baik dan secara
keseluruhan pengujian sensor pH DF robot berjalan dengan baik dan optimal.

4.Berdasarkan tampilan tabel didalam Google Spreadsheets, dapat dinyatakan bahwa proses
pengiriman data sudah berjalan sesuai dengan yang direncanakan
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