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Pendahuluan

Crane merupakan salah satu alat berat yang vital di era industri saat ini
dalam membantu produktivitas suatu mesin atau barang, seperti halnya di
PT. SPINDO yang memproduksi pipa baja.
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Pertanyaan Penelitian (Rumusan Masalah)

1. Bagaimana merancang sistem Hoist Crane berbasis IOT dan mengimplementasikan
|OT pada peralatan Hoist Crane?

2. Bagaimana cara mengontrol Hoist Crane berbasis IOT?
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Metode

Block Diagram Sistem
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SmartPhone
IC L293D
Android
Arduino Nano
ESFR266 Motor
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Hasil

Flowchart
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Buka Aglikasi
MQTT Dash

|

Hubungkan,

Wireless

A

@ www.umsida.ac.id umsidal912 ¥ umsidal912 f muhommadiyah (@3 umsida1912

sidoarjo

5
A B N




Pembahasan
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Pembahasan

® Setelah dilakukan pengujian tiap komponen dari alat yang akan dirancang, berikutnya akan dilakukan pengujian dari
keseluruhan alat tersebut. Dengan demikian dapat diketahui fungsi dan Kkinerja alat berkerja secara keseluruhan. Pengujian
alat tersebut dilakukan secara bertahap dimulai dengan kondisi awal alat tersebut (Standby), proses penghubungan hotspot
terhadap modul WEMOS D1 mini hingga terhubung, membuka aplikasi MQTT dash yang sudah terisi progam remote Crane,
alat dapat diremote melalui Smarthphone.

® Pengujian dalam tampilan awal rancang bangun system hoist crane berbasis 10T, dalam keadaan standby motor dalam

keadaan mati dan hour meters dalam aplikasi MQTT dash menunjukkan jam lama crane beroprasi yakni 0. Seperti terlihat

pada gambar dibawah :
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Pembahasan

Sebelum Connect Sesudah Terconnect

Remote crane T & Remote crane g " &
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Temuan Penting Penelitian

1. Membuat system pengontrolan hoist crane melalui smartphone dengan protocol MQTT ini mampu mengendalikan
prototype hoist crane secara optimal yang dibantu jaringan provider yang stabil.

2. Membuat sistem pengontrolan dengan menghubungkan modul Arduino nano dan WEMOS D1 mini yang sudah terkoneksi
dengan hotspot/Internet , dengan mengaplikasikan 10T pada rancang bangun alat ini memiliki kelebihan dalam mempermudah
perawatan mesin dikarenakan kita dapat mengetahui berapa lama hoist crane telah digunakan secara real time.

3. Perlu penelitian lebih lanjut terhadap alat, modul, maupun sistem yang lebih akurat dan sensitiv, serta melakukan
pengembangan penambahan sensor yang terinterlock agar lebih baik dalam proses pengaplikasian alat, juga pemilihan aplikasi

yang sesuai dengan fungsi remote crane aslinya.
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Manfaat Penelitian

1. Untuk mengurangi tingkat kecelakaan kerja.

2. Untuk mempermudah pemantaun perawatan terhadap crane.

3. Untuk mengurangi banyaknya biaya yang digunakan untuk penggantian
kabel kontrol.

niversitas
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