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ABSTRACT

P dang lami  keterb dalam

mobilitas  don  ork i yang berp i
i risiko  kesel. k y saat

beraktivitas secara mandiri. Alat bantu konvensional seperti

tongkat masih memiliki dalam

rintangan serta tidak mendukung pemantauan lokasi
pengguna. Oleh karena itu, penelitian inl bertujuan merancang
dan gimpl | p gk asistif

berbasis Internet of Things (loT) yang dilengkapi panduan
suara dan fitur pemantauan lokasl secara real-time. Metode
penelitian yang d adalah R h and

(R&D) yang meliputl tahap p gan sistem, p

prototipe perangkat keras, serta pengujian fungsional dan

kinerja sistem. Solusi yang diusulkan diwujudkan melalui

g sensor ; T

modul GPS Neo-8 untuk akuisisi koordinal lokasi,
ikrok ler ESP32 sebagal dali utama, serta modul

DFPlayer Mini dan sp bagal media audio,
Informasi lokasi dikirimkan melalul koneksi Wi-F| ke aplikasi
gl ka p Jarak jauh. Hasil

pengujian  menunjukkan  sensor  ultrasonik  mampu
mendeleksi objek secara stabil pada rentang jarak 30-160
cm, kan p GPS kan selisih posisi
terhadap Google Maps berada pada kisaran 3,32 hingga 6,28
meter. Hasil tersebut menunjukkan sistem memiliki kinerja

yang stabil dan i £ serta
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