UNIVERSITAS
MUHAMMADIYAH
SIDOARIJO

UMSI@S

DARI SINI PENCERAHAN BERSEMI

System Telemetry for Mobile Devices Using the GPS Neo-6M and
DHT11 Modules A Case Study by IMEI Team

Penulis :
Cholilurronman ( 191020100059)

Dosen Pembimbing :
Indah Sulistiyowati,ST,. MT.

Ujian Skripsi
Teknik Elektro
Fakultas Sains dan Teknologi
2022/2023

@ www.umsida.ac.id umsida1912 Y umsida1912 f ;rjri\';vem:ggdiyah @ umsidal1912

ham
oarjo




PENDARHULUAN

Formula One adalah kompetisi motorsport pertama yang diadakan pada tahun 1950, IndyCar adalah yang
pertama di Amerika, dan MotoGP adalah yang pertama pada tahun 1949.

Sistem telemetri mengumpulkan data dari mobil atau motor selama akselerasi, seperti kecepatan, efisiensi
mesin, suhu, dan sebagainya. Tim mekanik menggunakan informasi ini untuk memaksimalkan efisiensi kerja
motor atau mobil selama pertempuran. Sistem telemetri digunakan dalam kompetisi mobil seperti Shell Eco-
Marathon (SEM).

Shell Eco-Marathon adalah kompetisi internasional bagi para mahasiswa untuk merancang, membangun,
dan mengoperasikan mobil hemat energi. Tujuan dari kompetisi ini adalah untuk mendorong para mahasiswa
untuk berpikir kreatif mengenai cara-cara untuk mengurangi dampak lingkungan dari transportasi dengan
mengembangkan ide-ide baru dan inovatif untuk moda transportasi yang berkelanjutan. Hal ini dapat mencakup
Ide-ide untuk kendaraan listrik, kendaraan bahan bakar alternatif, program berbagi mobil, program berbagi sepeda,
atau bentuk transportasi lain yang mengurangi emisi dan melestarikan sumber daya. Dengan berfokus pada
memaksimalkan penghematan bahan bakar, kompetisi ini mendorong siswa untuk mempertimbangkan cara yang
paling efisien untuk menyalakan kendaraan dan meminimalkan dampak lingkungan.
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PERANCANGAN HARDWARE

Terdapat tiga bagian pada Desain perancangan hardware, yaitu: input,
mikrokontroler, dan output :

« Pada bagian input terdapat dua buah sensor sebagai input untuk
mendeteksi suhu dan kecepatan.

T - » mikrokontroller untuk komunikasi antar komponen lain atau juga
sebagai pengolah data sekaligus sebagai wifi yang berkomunikasi
— dengan internet..
oo  Pada bagian output terdapat beberapa komponen antara lain
== thingspeak dan Blynk

GPS UBLOX
NEO 6M
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FLOWCHART SISTEM

pada nodemcu. Kemudian sistem menyala kemudian beberapa sensor

Program diawali dengan caliberasi beberapa kompenen. Kemudia inisialisai
melakukan pembacaan. Dimulai dari sensor dhtll Ketika sensor tidak

calibraton

I terbaca maka Kembali lagi ke pembacaan sensor dht1l. Ketika sensor dhtll
mtaizaton teraca maka sensor tersebut akan terbaca dan muncul pada tampilan blynk
“°°’l'“°“ dan juga thingspeak. Sedangkan untuk pembacaan pada sensor gps ublox
e neo 6m dimana sensor melakukan kaliberasi dulu. jika gps tidak terbaca

Sy maka gps akan melakukan kaliberasi lagi kemudian gps akan mnegirim

sinyal satelit untuk pembacaan sensor kemudian hasilnya ditampilkan

{ ! . .
attt tampersiure | | GPS Ublox Neo melalui blynk dan thingspeak.
sensor Fae
'
Calibration
GPS

Yes
Display on I
thingspea

and Blynk

stop
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Tahapan Penelitian

G
Pertama mencari kesalahan pada saat kompetisi setelah

Problem in mencari masalah kemudian menacari solusi pada
Compfm'(’" kesalahan tersebut. Kemudian dibuatlah sebuah alat
Eod o rickion setelah alat dibuat maka dilakukan terial alat. Ketika alat
to problem tersebut gagal maka mencarai solusi dari problem alat

' tersebut. Setelah itu dilakukan analisa pada alat

Failed iani . . .
Aoy | Besgrngioos tersebut maka hasil dan kesimpulan ditemukan.

|

Tool trial

:

Tool Trials Analysis

'

Findind Result and
conclusions
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DESAIN RANGKAIAN

GPS U-BLOX Neo

VCC DHT11
GND DHT11

-

OLED Display

Data DHT11

\VCC Ublox

NODEMCU

ESP 8266 GND Ublox

RX

X

Banery 65P 061225
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REALISASI ALAT
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HASIL IMPLEMENTASI

* Implementasi Thingspeak

Gambar disamping merupakan desain tampilan dari thingspeak. Pada
SISTEM TELEMETRI - . . - .
B bagian atas menampilkan menu-menu yang ada di thingspeak seperti
judul, channel,dan id. Untuk dibagian kolom-kolom terdapat
pembacaan dari sensor ada sensor dhtll dan juga ubloxneo 6m.

on || O Adk Widget " g t chak MATLAR Analyss MATLAB Visaliztion
thannel 10f2 <
5
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HASIL IMPLEMENTASI

« Implementasi Aplikasi Blynk

Gambar disamping merupakan implementasi aplikasi blynk
dimana bagian atas menampilkan nama penelitian yang dilakukan
yaitu sistem telemetri mobill imei team,
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HASIL PENGUJIAN

* Pengujian Sensor suhu ruang kemudi dht 11 Pengujian sensor suhu ruang (DHT11)

Hasil dari pengujian sensor dht 11 didapatkan data sebagai Testing 1 Testing 2 Testing 3

berikut dalam pengujian terdapat waktu uji dan juga berapa °C) °C) °C)

kali pengujia untuk pengujian sebanyak 3 kali percobaan

dalam waktu yang berbeda. Dimana didapatkan beberapah 31,0 31,0 31,0

hasil sebagai berikut. 310 310 310
30,7 30,7 30,5
30,7 30,6 30,6
30,5 30,5 30,5
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HASIL PENGUJIAN

« Pengujian Sensor kecepatan ublox neo 6m Terlihat pada
table disambing dilakukan 3x percobaan dengan
menggunakan speedometer pada umumnya sebagai Pengujian sensor kecepatan (ublox neo 6m)

pembanding kecepatan. Dimana terdapat 4 penunju

pengujian dari kecepatan 10 hingga 40 km/h Testing 1 Testing 2 Testing 3
(Km/h) (Km/h) (Km/h)
8 8 8
17 16 16
25 25 30,5
37 35 35
Average 21,27 21 20,5
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KESIMPULAN

Berdasarkan hasil pengujian dan analisis data yang telah dilakukan, diperoleh kesimpulan sebagai berikut:

1. Sistem telemetri ini dapat bekerja dengan optimal dan cukup baik dalam penggunaannya karena area cakupannya yang luas
dan hanya dibatasi oleh jaringan seluler.

2. Pengiriman data masih belum real time karena terdapat delay pada perangkat lunak (blank terlambat 3 detik dan hal
berbicara terlambat 15 detik).

3. Penggunaan sensor DHT-11 kurang stabil karena suhu ruangan kemudi sering berubah-ubah.
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